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 バイオ LSI と触覚センサネットワーク 
      (先端融合領域イノベーション創出拠点形成プログラム) 
 

 
   バイオ LSI (東北大 末永) 
 

  
 介護ロボット用イベントドリブン式触覚センサネットワーク (東北大学 – トヨタ自動車 – 豊田中央研究所) 
 

   
    ロボット皮膚用触覚センサ (東北大学 – トヨタ自動車 – 豊田中央研究所) 
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     ポーリング式共通 2 線式触覚センサネットワーク 
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